الجمهورية الجزائرية الديمقراطية الشعبية 


مديرية التربية لولاية المدية المادة: تكنولوجيا 
الشعبة : 3 تقنی ربہاضی -هك- الممدة : 4 سا30 د 


بكالوريا تجریبی دورة ماي 2021 


على المترشح أن يختار أحد الموضوعين التاليين: 
الموضوع الأول: نظام آلي لتوضيب علب الحليب. 


ا- دفتر الشروط: 
1- الهدف من التألية: يهدف هذا النظام إلى تثبيت ملصقات تجارية على علب حليب وتعبئتها في علب كرتونية. 


2- وصف التشغيل: يحتوي هذا النظام على 5 أشغولات رئيسية: 

- الأشغولة(1) تثبيت الملصق: تتم العملية عن طريق نزول ساق الرافعة A‏ لتثبيت العلبة ثم دوران المحرك الاالمدة 35 Ф1=‏ 
بعد نهاية تثبيت الملصق تحرر العلبة. 

- الأشغولة )2( دفع العلب: تتم العملية عن ур‏ الرافعة B‏ 

- الأشغولة )3( تقديم علبتين: عند الكشف عن حضور علبتين عن طريق الملتقط م يتم تقديمهما بواسطة الرافعة 0. 

- الأشغولة (Д)‏ تعبئة العلب: عند حضور 6علب حليب في مركز التعبئة يتم تعبئتها في علبة كرتونية عن طريق الرافعة ‚С‏ 

- الأشغولة )5( تصريف العلب الكرتونية: تتم بواسطة الرافعة E‏ ثم دوران البساط الذي يديره المحرك М»‏ لمدة 95 = А‏ 


3- الدعامة: يستوجب حضور عاملين: 
- الأول مختص Š‏ الصيانة الدورية. 
= الثاني دون اختصاص لوضع العلب الكرتونية الفارغة وتخزین العلب المملوءة. 


4- الامن: حسب القوانین المعمول بھا 3 النظام الدولي. 


5- أنماط التشغيل والتوقيف 8 :GEMMA‏ 

- تشغيل تحضيري: عند اختيار نمط التشغيل Auto‏ والضغط على زر الانطلاق Dcy‏ يتم التحضير للتشغيل (تثبيت 
الملصق ودفع العلب)ء بعد حضور علبتين في مركز التقديم (م) تنطلق دورة الإنتاج العادي. 

- التوقف العادي:_عند الضغط على زر التوقيف Ar‏ يواصل النظام الإنتاج حت نهاية الدورة وبعد توفر الشروط 
الابتدائية يعود النظام ا ی حالته الابتدائية. 

- التوقف الغير عادي:_عند حدوث خلل في д‏ المرحلات ВТ‏ أو ВТ»‏ الخاصة بحماية المحركين M25 М1‏ أو طلب 
التوقف الاستعجالي (Au)‏ يتوقف النظام ويقطع العامل الضغط والتغذية. 

- التحضير لإعادة التشغيل: بعد معالجة الخلل واعادة التسليح يتم التحضير لإعادة التشغيل بارجاع الضغط 
والتغذية. بعدها يضغط العامل على (Init)‏ لتهيئة الجزء المنفذ للنظامء وبعد توفر الشروط الابتدائية (СІ)‏ يعود 
النظام الى حالته الابتدائية. 


-II‏ التحليل الوظيفي: 
1- الوظيفة الشاملة (العامة) :(A-0)‏ 


Мү‏ طاقة كهربائية وهوائية 


E‏ : تعليمات الإستغلال 
š @‏ أوامر التشغيل تقارير 


buah- R 


1/10 


43901-11 الهيكلية: 
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واحد للدوران 


A‏ رافعة أحادية المفعول. 


M,‏ : محرك لاتزامنی —3 اتجاہ 
,220380 


.127 


E‏ رافعة احادية المفعول. 


stail 3— محرك لاتزامني‎ :M; 
380/660۷, واحد للدوران‎ 
.50Н7. 


2/3 موز ع‎ : (dA) 
كهر وهوائي احادي‎ 
الاستقرار.‎ 

КМ,‏ :ملامس 


24V~ کھرومغناطیسی‎ 


(48,48) : موزع 2/4 
كهر وهوائي ЫШ‏ الاستفرار 


2/4 موز ع‎ : (dD`,dD-) 
كهر وهوائي ثنائي الاستقرار‎ 


2/4 £ :موز‎ (dC',dC-) 
كهر وهواني ثناني الاستفرار‎ 
2/3 موزع‎ : (dE) 

ж‏ وهوائي أحادي 
الاستقرار. 

24V~ کھرومغناطیسی‎ 


b, ,b,‏ :الكشف عن 
وضعية الرافعة B‏ 


مبدلة اختیار نمط 

التشغیل: آلي- دورة 

„Аші/су-сү بدورۃ‎ 

زر التوقیف: Аг‏ 

زر إعادة Ка : с‏ 
توقف استعجالي : AU‏ 


Ry;‏ : مرحل حراري 
لحمایة المحرك M,‏ 


Rr;‏ : مرحل حراري 
لحماية المحرك М,‏ 


توتر شبكة التغذية: 
7 ,7 . 


۷۔ المناولة الزمنية: 


| متمن القيادة التهيئة (GCN‏ (الشكل 3( 
متمن (GS)‏ (لشكل О‏ 


17/001: (100) 
F/GPN:(10) (20) (30) (40) (50) 


AU Куз. 7, а 


А U+ËRrrr-Ir; 


متمن الإنتاج العادى (GPN)‏ (الشكل 4) 


Xs. XiostXios) р 


:)7 ثواني) (الشكل‎ 3 А دارة‎ o 
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:)8 دارة الکشف عن 6 علب وعدها (الشكل‎ e 
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:)12 (الشكل‎ ۱٣16٦84۸ اقب‎ lö o 


البطاقة التقنية للمقاحل 


Vee a)‏ الربج في 
Icmax (mA) | (V) ñ | |‏ | التیار В‏ | 
المقحل الاول 50 40 200 
1 1 1 
المقحل الثاني 80 500 100 
المقحل الثالث 50 200 300 
المقحل الرابع 20 50 300 
° 
220V‏ 
50117 


Rc 


الطابق الرابع الطابق الثالك ‏ الطابق الثاني 


50 


-VII‏ المطلوب: 
1- التحليل الوظيفي: 
س-1- أكمل مخطط النشاط البياني التنازلي (А-0)‏ على وثيقة الاجابة 01صفحة 8. 


2- التحليل الزمني: 
س-2- أنشئ متمن الأشغولة )1( "5 تثبيت الملصق" من وجهة نظر جزء التحكم حسب دفتر الشروط. 
س-3- اكتب معادلات التنشيط والتخميل والافعال لمراحل الأشغولة (3)(تقديم علبتين) على وثيقة الإجابة 01 صفحة 8. 
س -4- أكمل ريط دارة المعقب الكهربائني ودارة الاستطاعة لمتمن الأشغولة )3( "تقديم علبتين" على وثيقة الاجابة صفحة 8. 


° جرس التنبيه عن تعبئة علبة (الشكل 6 - صفحة 3): 
س-5- عين دارة الشحن ودارة التفريغ ثم حدد نوع إشارة الخروج مع التعليل. 
س-6- أحسب قيمة المكثفة Сә‏ من أجل تواتر إشارة الساعة 116112 = f‏ 


(3 دارة التأجيل )3 ثواني) (الشكل 7 - صفحة‎ o 

س-7- حدد دور کل من : —ua741 Ts - D‏ 12لا فى التركيب. 

س-8- أحسب قيمة المقاومة І „Вз‏ 

س-9- ماذا يمثل توتر Jo)‏ ,№ 

س10- نريد استبدال ثنائی До)‏ بمقاومة ۷ء أحسب قيمتها من اجل Vz‏ = ۾ ۷. 
e‏ دارة الكشف عن 6 علب وعدها (الشكل 8 - صفحة 4): 

س-11- اعط دور کل طابق 3 التركيب 

س-12- أكمل جدول تشغيل التركيب على وثيقة الإجابة02 صفحة 9. 


:)4 تركيب المؤجلة )9 ثواني) بعداد (الشكل 9 - صفحة‎ ө 

للحصول على زمن تأجيل 9 ثواني يحتاج العداد الى عد 18 نبضة للساعة. 
س-13- استنتج دور إشارة الساعة T?‏ . 
س-14- احسب تيار التشبع Icsat‏ للمقحل Lle Ta‏ أن 1.2۷ = Veesat‏ وخصائص المرحل )4200 = .(24VDC , r‏ 
س-15- من خلال البطاقة التقنية للمقاحل صفحة 5ء اختر المقحل المناسب للتشغيل مع التبرير. 


:)4 (الشكل 10 - صفحة‎ ү تركيب العداد (الطابق الثاني للمؤجلة )9 ثواني)‎ ө 
№ واعط معادلة الخروج‎ .Xs2 س-16- حدد دور المدخل‎ 
:7490 T نرید استبدال هذا الأخير بعداد آخر نستعمل فيه الدارات‎ 
.9 422,202 س-17- أكمل رسم العداد على وثيقة الإجابة‎ 


٭سجل التحكم في المحرك خطوة / خطوة (الشكل 11 - صفحة 4): 
نرغب في استبدال المحرك اللاتزامنی Mi‏ بمحرك خطوة / خطوة من أجل دقة أكبر في الدوران. 
س -18- حدد نوع سجل المستعمل. 
س-19- أكمل جدول تشغيل السجل على وثيقة الإجابة صفحة 9. 
نريد تغيير جهة دوران المحرك خطوة / خطوة لذا نعكس جهة انتقال المعلومة في السجل. 
س-20- أكمل رسم السجل المستعمل في هذه الحالة على وثيقة الإجابة 03صفحة 10. 
ө‏ دارة الميكرومراقب ۲۱٢1684۸‏ (الشكل 12 - صفحة 5(: 
نريد تجسيد الأشعولة (3) بالتكنولوجيا المبرمجة باستعمال الميكرومراقب .PIC16F84A‏ 
س-21- mò‏ مدلول رموز .PIC16F84A‏ 
س-22- أكمل ғ је‏ محتوى السجل 78158 على وثيقة الإجابة03 صفحة 10. 
س-23- أكمل كتابة التعليقات والتعليمات لبرنامج التهيئة على وثيقة الاجابة 03صفحة 10. 
ө‏ دارة تغذية مقاييس المعقب الكهرباني (الشكل 13 — صفحة 5): 
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س-24- سم العنصر التقني الخاص بكل طابق من الطوابق الأربع وأعط وظيفة کل طابق Š‏ التركيب. 


:)5 المحول الکھربائی (الشكل 15 - صفحة‎ e 

يغذى الملامس KM2‏ بمحول كهربائي كتب على لوحة مواصفاته ما يلي: 50112 – 220/24۷ - 1201/8 
س-25- كيف نسمي التجربتین )01( و (02)؟ وما الهدف من كل واحدة منهما؟ 
س -26- استنتج مجموع الضياعات والهبوط 2 التوتر .AU‏ 
س-27- أحسب نسبة التحويل في الفراغ .mo‏ 
س-28- احسب مختلف الممانعات المرجعة للثانوي Xs, Zs, Rs‏ 
س-29- أحسب مردود المحول إذا علمت أنه ينتج تياراً اسمياً في ثانوي المحول قدره 5A‏ تحت معامل استطاعة 
Со$ф»= 0.8‏ 


elwyt 
(Voltage Sourcep 


ذا خسدت О = Sla‏ خسد سائر العمل كله ОУ‏ 
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وثيقة الاجابة01 
الاسم واللقب: 7 
1. التحليل الوظيفي: 
ج1- - النشاط البیانی التنازلى (۸-0): 
1; تقارير 


۳ طاقة هوائية 
Е‏ تعلیمات الإستغلال 
iti‏ تأجيل 3 ثواني 
itz‏ تأجيل 9 ثواني 
: 6 علب 


نظام الصرف 


١ 2‏ لتحلیل الز منی: 
ج3- معادلات التنشيط والتخميل والافعال للأشغولة (3) "تقديم علبتين": 


المراحل التنشيط التخميل الأفعال 
30 
31 
32 
33 


ج4- دارة المعقب الکھرہائی للأشغولة )3( "تقديم علبتين": 
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وثيقة الاجابة02 


الاسم واللقب: E T‏ و 
3. انجازات تكنولوجية: 
ө‏ دارة الكشف عن 6 علب وعدها (الشكل -1-): 
ج12- جدول تشغيل تركيب الطابق الأول: 
حالة المقحل älta Т,‏ المقحل Т,‏ وشیعة المرحل | المخرج Q‏ 
عند غياب العلبة 
عند حضور العلبة 
ж‏ تركيب المؤجلة )9 ثواني) بعداد (الشکل 9 - صفحة ЦА‏ 
ج21- جدول اختبار المقحل المناسب: 
(mA) | Ускшах‏ 1 | الربح في ضع عبارة (مناسب) التبرير 
(уу |‏ | = التيار م | أو (غير مناسب) | (فقط في حالة مقحل غبر مناسب) 
المقحل الأول 50 40 200 


المقحل الثاني 80 500 100 


المقحل الثالٹ | 50 200 300 
المقحل الرابع | 20 50 300 


: تركيب العداد (الطابق الثاني للمؤجلة (9 ثواني) بعداد)‎ e 
:7490 ج17- دارة العداد باستعمال الدارة المندمجة‎ 


—4$ 


— Xs 


ө‏ سجل التحكم في المحرك خ/خ: 
ج19- جدول تشغیل السجل: 


وثيقة الاجابة 03 
الاسم واللقب: 9 233371110090999 


ج20- السجل المستعمل لعكس جهة انتقال المعلومة: 


:PIC16F84A دارة الميكرومراقب‎ ө 
:TRISB ج31- محتوى السجل‎ 


RB; КВ; RB; RB, | RB; | КВ, RB, | ЕВ, 
ТВІЅВ | 


ج32- كتابة التعليقات و التعلیمات لبرنامج التهيئة : 
BSF STATUS,RPO‏ 
اشحن محتوی سجل العمل W‏ بالقيمة 1۴ في السداسي عشر  MOVLW‏ 
MOVWF ۱۹۸‏ 


اشحن محتوى سجل العمل W‏ بالقيمة 


اشحن محتوى السجل W‏ في السجل 58ا78 : .. ۸۸۵۸۷۷۷۶ 


الرجوع إلى البنلك 0 ‚ STATUS.RP0‏ 
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الموضوع 2: نظام J!‏ لملء وغلق قنينات العطر 


ө‏ الهدف من التألية: يهدف هذا النظام الى ملء وغلق قنینات العطر في مدة قصيرة وبمردودية عالية. 
e‏ المادة الأولية: قنينات فارغةء بخاخات بلاستیکیةء عطر. 
ه وصف النظام: يحتوي هذا النظام على 6 أشغولات عاملة هي: 
الأشغولة1: تدویر القرص الأشغولة 2: الكيل والملء الأشغولة 3: احضار بخاخة القنينة 
الأشغولة 4: غلق القنينة الأشغولة 5: التقديم والعد الأشغولة 6: التصريف 


e‏ طردقة التشغيل: تقدم القنينة الى مركز الملء بواسطة الصحن الدوار حيث تتم العمليات التالية: 
دخول ذراع الرافعة /,ثم فتح الكهرو صمام EV:‏ لمدة زمنية قدرها 5 ثواني. بعد ذلك يفتح الکھرو صمام 2 ویخرج 
ذراع الرافعة А‏ لضخ العطر وعند الانتهاء تعود الرافعة إلى وضعيتها الأصلية. بعد ذلك تنقل القنينة إلى مركز الغلق ثم 
تحول إلى مركز الشد بعدها تزاح القنينة من الصحن الدوار. وجود 8 قنينات على البساط يتم تصريفهم بواسطة المحرك 
‚Мә‏ 


š أنماط التشۂ‎ e 
یحتاج النظام إلى سير تحضيري لتوفير القنينات فوق سلسلة الإنتاج (مركز الكيل والملءء مركز الإحضار ومرکز الغلق).‎ 
من أجل تشغيل النظام يجب أن تكون القنينة داخل القرص وبتحديد نمط السير آلی أو دورة بدورة يقوم العامل‎ 
بالضغط على زر التشغيلرء0.‎ 
©/ أو في غياب قنینة أو بتغيير نمط التشغيل الى دورة بدورة©‎ Ar عند طلب التوقف العادي بالضغط على زر التوقيف‎ 
يستمر النظام في الإنتاج إلى نهاية الدورة.‎ 
يتم قطع التغذية وتوقف جميع المنفذات‎ Au عند حدوث خلل في المحركات أو الضغط على زر التوقف الاستعجالي‎ 
للقيام بعمليات التصحيح والتنظيف وبعدها يتم تهيئة النظام لإعادة تشغيله من جديد.‎ 


ө‏ الاستغلال: يحتاج النظام إلى تقني للقيادة والمراقبة» عامل لتعبئة قناة التغذية بالقنينات الفارغة وعامل ثاني 
لوضع البخاخات 
ө‏ الأمن: حسب المقياس الدولية المعمول بها في الميدان الصناعي. 


(А - 0) -التحليل الوظيفي : الوظيفة الشاملة‎ ١| 


EE‏ : طاقة كهربائية 

EP‏ : طاقة هوائية 2 قنينة مملوءة 
E‏ : تعلیمات الاستغلال رش رس تا 
N‏ : عدد القنينات 

0: كمية مادة العطر تقارير 
t‏ : زمن التأجيل 


0 
6 


ل 
ل 
0 


' 
' 
š 
' 
' 
8 
' 
( 
' 
è 
J 
0 
ل‎ 
' 
J 
۰ 


ل 
ل 
0 
ل 
ل 
0 

' 


ہ ہ ہ ہ ہ ہ ہ «зэ «э «э‏ ہ ہہ › 


مركز الغلق 


١ 00 ' 
G 'الرافعة‎ 


do: 


0-00. 


بساط الاخلاء 


о е‏ ته م 1 76 هاه ه 


اسقاط علوي للنظام 1 
مركز الاحضار : 5 I‏ 
| . 0 مركز الكيل و الملء , ) مركز M‏ ) 
: الرافعة 
لسرن | 
do '‏ 


القرص الدوار 


-I‏ المناولة الهيكلية 


= وذ‎ ® ® = =э======= 


] 
ل‎ 
ü 
' قناة التغذیة‎ 
da: : 
. 
0 
1 
1 
] 
Ü 
0 


للا 
5ڈ 


Z >‏ الا ف> 


Zm 


محرك ë‏ خ 
Лата‏ 


خزان مادة العطر 


) مركز الكيل و الملء ۹ 
a1‏ 


Ev, طاح‎ 


ہے آ اھ Еу,‏ الرافعة ۸ 


ФА! БЕШ‏ سی دود 


О 


۷۔المناولة الزمنیة : 


متمن تنسيق الأشغولات (GPN)‏ 


متمن الأمن (65) 


RT,.RT2.AU.Rea 


RTı+RT2+AU 


متمن القيادة و التهيئة (GCI)‏ 


۷-الاختيارات التكنولوجية : 


سسےے۔_۔سسششتتےےشپتکے 


Mpp‏ : محرك خطوة- خطوة .m‏ : ملمس للكشف عن 
وجود القنينة داخل 
القرص الدوار 
:Evi ,Ev2‏ صمامان كهربائيان E: , KEv2‏ K:ملامسان‏ للتحكم [30,31: ملتقطات نهاية 
220V ~‏ فی الصمامان 24V—‏ الشوط للرافعة А‏ 
۸ رافعة مزدوجة المفعول ۸ موزع كهر وھوائی it‏ زمن تأخر فتح الصمام 
4 ثنائی الاستقرار الکھرہائی والمحدد ب: 55 
آ: مؤجلة 


8 رافعة مزدوجة المفعول ,”08 8: موزع كهر وھوانی :bo,bi‏ ملتقطات نهاية 
€ و مزدوجة المفعول مزودة 5/ ثنائی الاستقرار 24V—‏ الشوط للرافعة 8 
:dC*, dC‏ موزع کھر وھوانی 4 | :co,ca‏ ملتقطات نهاية 
ثنائی الاستقرار 24V—‏ الشوط للرافعة C‏ 
:dV‏ خاصة بالمصاصة الهوائية |001:ملتقط سیی 
للکشف عن وجود 
0: رافعة مزدوجة المفعول مزودة | 00,٭10: موزع كهر وهواني 01,ول: ملتقطات نهاية 
بمثبت لشد المضخة 4 ثنائي الاستقرار 24V—‏ الشوط للرافعة D‏ 
1 : محرك لا تزامنی ثلانی الطور :КМ1|‏ ملامس للتحكم في المحرك | :ро,р1‏ ملتقطات نهاية 
مزود بمخفض سرعة لتشغیل 24V~,Mı1‏ الشوط للرافعة 6 
مثبت مضخة القنینة 1667: موزع كهر وھوائی 
:G‏ رافعة مزدوجة المفعول لتثبیت | 4/ 2 ثنائی الاستقرار 24V—‏ 
القنینة 


H‏ : رافعة بسيطة المفعول لوضع | :Н‏ موزع كهر وھوائی 3/ 2 :hi‏ ملتقطات نهاية 
القنينة فوق بساط الاخلاء أحادي الاستقرار 24V—‏ الشوط للرافعة H‏ 
عداد لاتزامني بالدارة 5۸7490 | 45:ср:‏ كهروضوئية 
للكشف عن مرور قنينة 


2: محرك لا تزامني ثلائی الطور | :КМ‏ ملامس للتحكم في 
اتجاه واحد للدوران 2207/3807 | المحركجال/ا , 24V~‏ 


:Аи‏ زر التوقف الاستعجالي . Rea‏ : زر إعادة التسليح بعد الخلل 
RT 2‏ مرحلات حرارية لحماية المحركات 


3 x 380۷ , 50Hz : شبكة التغذية‎ 


ا الانجازات تكنولوجية : 


М» دارة عد القنينات المملوءة واخلائها بواسطة المحرك‎ ө 


کو رر رر 


0ی پ 
: : 
E‏ 6 : 
relais ; :‏ : 
0 ° . 
۰ ° . 
iD ۸ FA ---4-4—-‏ 
S‏ : 
: : 
Н Н‏ 

B 


H vse" : : км; { 
۷۱۴۷ { 


KEv1 


العنصر رقم2 
A>B‏ 


5 А=В 
= А<В 
° 


عداد لعد القنینات 


العنصر رقم4 


Q; Q; 
537490 


Q; 


| الطابق الاول 


«دارة التنبيه الضوني لوجود الخلل: 


+5١ 


۲3 


ө‏ دارة التحكم فى المحرك خطوة -خطوة: 


نحو وشائع المحرك خطوة خطوة 


ск 


الشکل 05 


o‏ جدول تشغیل السجل الحلقي 


ع0 Ов Ос Qp ОЕ‏ م0 


P 


> ++ | > > >| >< |= 
=o اہ‎ elo o= 
о|о|о|о|о|е|о 
о|о|о|о|е|о|о 
olor elo јо 
о|о|е|о|о|о|о 
о|е|о|о|о|о|о 


]- С=200џғ 1000ء‎ R=7,4KQ 


الدارة المندمجة جول تشغيل العداد العشري 7490 الدارة المندمجة للمیکرومراقب РІС16ЕЗАА‏ 
SN74LS90‏ 


INPUTS OUTPOUTS 
` 0۷ 
ЕЕРЕЕ 


H L 
H X L 


۳۲۹۰۲1 Old 


: 8۸741.885 المندمجة‎ БУЛЛ ө 


B lag lan jog Opp Ода Оле GND 


CASCADING 
COMPARING INPUTS INPUTS OUTPUTS 


AgıBs___  یمی'-ِفَف--ت--77‎ 


H = HIGH Level 
L = LOW Level 
X = IMMATERIAL 


Ыг гг 26 66 6 6 ххх 
سم سم سم لہ‎ Irr IP سم كت‎ IPI 
وج‎ r r x= سر تح عم‎ gr xr sr 
F = Z r” جر سے سے‎ P کے‎ P FP P” F” 


A $< P= S کو‎ P€ عو کو‎ p< P€ P€ O< 
r X x X r X X X X X X X x 


: SN74LS47 الدارة المندمجة‎ ө 


Sorties 


Dêcimal = 
И FEl o (сів | a pureo a fo | efa fef 5 
0 0 | 0 | 0 | 0 


0 


8:0:32 


OUTPUTS 


Table de vëntë a) et brochage b) d'un décodeur 4 vers 7 de type 7447 


0 
1 
0 
0 
0 
0 
0 
1 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
1 
1 
1 
0 


>x —‏ <> ید <> عو >< <> > <> >< <> ےد <> <> <> <> © <> 
о‏ ہ دہ ٭۔ — للح رت мох‏ 
O‏ د O‏ د نم د م ماح د © ند تن د تن ف X‏ © <> 
rn‏ مما مه يا ناح 
—©——с=сос=оо——ос=ооо‏ مد ~ ها с‏ 
СО —> су со су) 0 с› о 0 – о‏ ا >— مہ о‏ 
د ند د یىی ن ح  оо‏ د ооо‏ حدم ۔ © 


ооосоооо о‏ ہے 2 جا — جا — اہ هن < © ير 
осоо о‏ اہ ہا ىہ ہہ ن ن ہ جح e‏ ~ ص مہ يو یىی ہو 


ات Са ага‏ کہ SS ай‏ سے аа S‏ مر راہ جنع 
0 ف 0 ف ف قد ن ند ن د „оо‏ 
د оо‏ د о-оо‏ تج © مه g00‏ 
د © د مہ مہ ین ىہ ین نے جح امہ ما مہ ن ا اكت یىی 


العمل المطلوب 
ا-التحليل الوظيفي التنازلی 


س1: LSÍ‏ النشاط البياني التنازلي (А-0)‏ على وثيقة الإجابة 01. 


اا-التحليل الزمني : 

س2: أنشئ متمن الأشغولة )2( "الكيل والملء" من وجهة نظر جزء التحكم. 

س3: أكمل جدول التنشیط والتخميل والمخارج لاشغولة الغلق على وثيقة الإجابة 02. 

س4: أنشئ مخطط تدرج المتامن. 

س5: فسر أوامر المرحلة 200 لمتمن الأمن. 

س6: أكمل دارة المعقب الكهربائي للأشغولة )4( مع ربط دارتي الاستطاعة والتحكم للرافعة D‏ على وثيقة الإجابة01 
الصفحة 11. 


ا-انجازات تكنولوجية : 
س7: لماذا وقع الاختیار على الملتقط السيي Ср‏ في الكشف عن البخاخات؟ 
ө‏ دارة عد القنينات المملوءة واخلائها بواسطة المحرك :0۸(الشکل 01) الصفحة 5. 
س8: اذكر اسم ودور كل عنصر في دارة عد القنينات واخلائها. 
س9: من أجل ضبط تحويل 8 قنينات في كل علبة أوجد التوفيقة المنطقية المناسبة التي يجب تطبيقها على المداخل 
٥۹‏ رط,ة(أي القاطعات .(switchəl‏ 
س10: في العنصر رقم 1ء من اجل 81-82 احسب قيمة التوتر VT‏ . ماذا يمثل هذا التوتر؟ 
س11: سم العنصر 7 في الطابق 1 وما هو دوره؟ 
ө‏ دارة المؤجلة بعداد عشري 7490 (الشکل 02( الصفحة 5. 
س12: ما دور كل من الطوابق (1, 2, 3)؟ وما هو دور الصمام D‏ في الطابق 3؟ 
س13: انطلاقا من الشكلين 291 من الملحق - الصفحة 7- Аз!‏ التركيب المناسب للطابق 1 للحصول على تواتر 
٣‏ (حساب In(3) = 1,1 , ]0)2( = 0,7 : Ja (әу‏ 
س14: أكمل رسم دارة المؤجلة بعداد مع تحديد نوع البوابة المنطقية على وثيقة الإجابة 2 الصفحة 7. 


.5 تركيب دارة تغذية القابلة للضبط (الشكل 03( الصفحة‎ ө 
س15: ما اسم كل من الطابقين 1 و2؟‎ 
-Vsmoy=24v س16: أحسب زاوية القدح للحصول على توتر قيمته المتوسطة‎ 
. Vsmoy=0 , Vsmoy = ۷۶۰۰۷ max س17: ما هي زاوية القدح الموافقة ل:‎ 
.6 (الشكل 04( الصفحة‎ US دارة التنبيه الضون عن وجود‎ ө 


س18: حدد المداخل والمخارج. 
س19: أتمم كتابة التعليمات والتعليقات الخاصة ببرنامج التحكم في الشاهد الضون للتنبيه عن وجود خلل على وثيقة 
الإجابة 03 الصفحة 13. 
ө‏ دارة التحكم في المحرك خطوة-خطوة (الشكل 05( الصفحة 06. 
عند الضغط على زر التشغيل Осу‏ يشحن السجل بالقيمة الابتدائية (100000). 
س20: أكمل رسم الدارة المنطقية للتحكم في تشغيل المحرك خطوة-خطوة على وثيقة الإجابة02 الصفحة 12. 
س21: حدد اسم ودور الطابق ۴. 


M2 وظيفة الاستطاعة: دراسة المحرك اللاتزامني‎ ө 
. 4 = 6% الانزلاق‎ оз عندما‎ I = 4, 74 , Pa = 2500W الاستطاعة الممتصة والتيار الممتص بالحمولة:‎ 
المقاومة المقاسة بين طورين للساكن © 5 ,1 و نعتبر الضباع المیکانیکی و الضياع في حديد الساكن متساويان‎ 
. ومجموعھما/205۷۸‎ 
س22: احسب الضياعات بمفعول جول.‎ 
. 7 و المردود‎ Р, س23: أحسب الاستطاعة المفيدة‎ 


لوحة المرابط للمحرك М2‏ 


س25: أكمل رسم دارة الاستطاعة على وثيقة الاجابة З‏ الصفحة 13 مع ذكر اسم ودور كل мале‏ من pole‏ خط 
تغذية المحرك. 


е 


أساتذة المادة يتمنون لكم التوفيق والنجاح في شهادة البکالوریا 


وثيقة الإجابة 01 


ج 1: النشاط البیانی التنازلی: 


ج6: المعقب Ым)‏ 


وثيقة الإجابة 02 اللقب والاسم: مس سک 
ج 3: جدول التنشيط والتخميل: 
المرحلة التنشيط التخميل الأفعال 
X40‏ 
X41‏ 
X42‏ 
X46‏ 
X100‏ 
X104‏ 


ج4: دارة المؤجلة بعداد عشري 7490لضبط زمن ملء الکھرو صمام .Evi‏ 


". 
——t=5s 
— '. 
Á. = m لله ده‎ 
ED c> ca ®3 92 Q Ф 


SN7490 


О >> СКА 


R0(1)  RO0(2) R9(1) К9(2) 


ج20: الدارة المنطقية للتحکم في تشغيل المحرك خطوة-خطوة 


ج19: التعلیمات والتعليقات الخاصة ببرنامج التنبيه الضوني لوجود خلل 


; REA الزر‎ hial وينطفئ‎ AU إيضيء عند تدخل المرحلات الحرارية او الضغط على الزر‎ ED الشاهد الضوني‎ 
ai a 
LIST p=16f84a ; Définition de processeur 
#include <p16f84a.inc> ; Définitions de constantes 
__ CONFIG _CP_OFF & _PWRTE_ON & _WDT_OFF & _XT_OSC 


ع عد ЖЕК‏ د ع ع ЕЕРЕЕ ЕЖЕ ЕЕ‏ يذ ع ع يا ذا ذا يذ ع يخ يا ا جا ع يخ ع ا „ЖЖЖЖ‏ 
, 


; DEMARRAGE SUR RESET 


HEHEHE 
07 


org 0x000 ; Adresse de départ après reset 
ع ع > ا ع د > د ع ری رید ع د ع عد د رید رت ہیں‎ H+H ع > > ع ع ہی رر ریہ ںہ رہہ‎ HEH > مم ع ع > رہ ہبی ع ع > ہہ ہر ہی د ع‎ ЖЖ 
7 


; Configuration des ports (initialisation) 
ذا 4 ہر ری می ہی ہمہ لہ تس یج مرج ہیں ہہ ہی ہہ ہی یہ مر د ع ہت ہہ > 2 2 می ہر د د د > > ہت ہہ ع نہ نہیں‎ ttt 
7 


9 1 تہ دہ bsf STATUS,RP0‏ 
برمجة 882 کمخرج - 99.477 bcf‏ 
برمجة 881 و882 كمداخل ; 6 ری تک 


2 ع ع ع ع جد ع جد عن جد عد ع ع يخ جا ع ع عن جد ع ع عن د ع ع عد يخ د ع د د د‎ ОЕЕО عد ا ع3 ا ع ع ا عد‎ EEEE عد ا‎ ЖЕЕ د عد ا عد ا جا‎ ЕЕЕ ع‎ ESE RASA 
, 


; Programme principal 
YXYK<üFEXYXNTO ع 2 ع ع 2 ع ع يذ د ع > د عد > ع د د د د‎ TAYTA یج ہی ہہ ہیی ہی‎ KKEKRKERETRTESFEFRERESFREREREREREREREFRERERERKERRERE RA 
7 


Lab1 btfss PORTE, 2 ; اختبار 882 والقفز اذا كان يساوي الواحد‎ 
goto Lab1 Lab1 الذهاب الى السطر‎ 
Lab2 btfss PORTB, 1 . 1 6,0۶۷۶ "مك‎ 70 
goto Lab2 
goto Lab1 ل‎ 111,11, 788 
END 


stttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttttt+ttt+tt++t++t+t 


ج27: دارة الاستطاعة للمحرك M2‏ 


N 


ال لتصحيح النموذجي للموضوع -1- 


)© سو ہت 
ج1 مخطط التحلیل الوظیفی التناز لی 80 : (3 = 30/10( 
1: تقاریر 
EE‏ 4 کھربائیة 
EP‏ : طاقة ЕЕ ЕР Е tı А А‏ 
17 تعلیمات الإستغلال 
Jal :t,‏ 3 ثواني علب حلیب 
ہا: تأجيل 9 ثواني 47 ملصق تجاري 
№: 6 علب نهايه التقدیم 
علب كرتونية 
ظبة 
علب مو дужа‏ 
ج2 
ج3 
سوہ سب = 
X32 + X200 X30 . Хз. (X104+X105).P‏ 
X32 . do +X30 . Хз. (X104+X105).P‏ 
ج3 


العلامة 
مجزأة المجموع 
Зх‏ 

007 0.25 
10x 

1.00 0.10 
10x 

1.00 0.10 
20x 

2.00 0.10 


ج6 


ج7 


ج8 


ج9 
ج10 


ج11 


ج12 


ج13 


عناصر الإجابة 


- تشحن المكثفة عبر المقاومة Ва‏ وتفرغ عبر المقاومة .Вь‏ 

- نوع إشارة الخروج هي إشارة مريعة «ін = tt‏ لأن : 
yx‏ 3 الشحن المقاومة Rb‏ تقصر بفضل وجود ثنائی الصمام .D‏ 
У‏ المقاومات متساوبة : ‚Ва = Rb‏ 


= اليس 


T = + t, = 0.7(R, + R,)C; = 
_ 1 _ 1 

 fí(R.,+ (0.7 103(20x103)0.7 
> С, = 0.0714 uF 


> С, = 00714:10 Е 


اسم و دور کل من : 
- 0 : ثنائی صمامء دورہ حماية المقحل من التيارات المتحرضة الناتجة عن الوشيعة و یسی 
في التركيب عجلة حرة. 
- و۲ : مقحل ثنائي القطبء دوره تبديلي (يعمل كقاطعة). 
٣8741 -‏ : مضخم عملي» دورہ المقارنة بين التوتر المرجعي Vz‏ و التوتر المتغير Ме‏ 
- × : مرحلة من متمن الأشغولة (2)ء دورها الاذن بالتأجيل. 
حساب قيمة المقاومة Rs‏ : 


t, = 6 m ) Vec )‏ 
V,‏ سوا .3 1 
R t1 3‏ 
- سس P‏ وھ ہو = 
Vec —6 _ 12 _‏ 
Сат (уус) 220х106 (тт)‏ 
К; = 12.13 КО‏ 
- التوتر Мә‏ يمثل التوتر المرجعي للمقارن. 
- حساب قيمة المقاومة R?‏ : 
Vg = V; = Е ۷‏ 
Z вр C‏ چم 
R4. Vz 8.1x1000‏ 
R' = 2.08 КО‏ ہہ = — — = R‏ > 
Vcc = Vz 1Z 8.1‏ 
5 الطابق -1- : دوره الكشف عن مرور القطع. 
- الطابق -2- : دوره حذف الارتدادات الناتجة عن الملمس الميكانيي. 
= الطابق -3- : دوره عد العلب. 
جدول تشغيل تركيب الطابق الأول : 
حالة المقحل T,‏ حالة المقحل T;‏ وشيعة المرحل المخرج Q‏ 
( مسدود/مشبع ) | (سدود/مشبع ) (ممغنطة / غير ممغنطة) (1 أو 0) 
7 مشبع مسدود غير ممغنطة 0 
"N‏ مسدود مشبع ممغنطة 1 
- استنتاج دور إشارة الساعة ”7 : 
t2 9‏ 
Т'= 0.5 5‏ > — سے کے سے t;=N T > T‏ 
М 18‏ 


:-2- 40331 - 
Т' = 2,2. К.С = 2, 2х6, 8х1000х33х10-® > T' = 0.493 5 


Зх 
0.25 


4х 
0.125 


Зх 
0.25 


0.125 


Зх 
0.25 


Зх 
0.125 


8х 
0.125 


0.25 


0.75 


0.50 


0.75 


0.125 


0.75 


0.375 


1.00 


0.25 


رقم | | العلامة 
الاجابة عناص اوجاب مجزأة | المجموع 
ج14 - حساب تيار التشيع >| : 
Усс = VcEsat 24- 1.2‏ 
Vec = Re Icsat — VcEsat = 0 => kesa = R = 2420‏ کی 0.75 
Icsat = 0. 054 A‏ 
ج15 = 3 الحصر لدینا : VcEBlocage = 24V‏ و -|[cBlocage = ОА‏ 
5 في التشبع لدينا: mA‏ 54“ بویا و V‏ 1.2 = دی ۷ ×3 
- حسب الوثیقة نستنتج أن المقحل المناسب هو المقحل الثالث لأن : و" 0.375 
Ve = 24۷ < Vcrwax = 50V‏ 1 
lcst = 54 MA > Ісмах = 100 тА‏ 
ج16 | - 53× : دوره الاذن ببداية العد (أي الاذن بالتأجيل). 5 0.25 
- معادلة الخروج i 0.125 N’ = Ол. Ов.Ос.Ор.Ок P N’‏ 
ج17 | العداد بالدارات المندمجة 7490 : 
N°‏ وخ 
15x‏ 
0.1 1.50 
ج18 - السجل المستعمل هو سجل إزاحة الى الیسار حلقى. 0.125 | 0.125 
ج19 | جدول تشغيل السجل : 
×5 
0.1 0.50 
ج20 
025 
+ 
0.25 0.75 
+ 
0.25 


رقم 
الاجابة 
ج21 


ج22 


ج23 


ج24 


ج25 


ج26 


ج27 


عناصر الإجابة 


تفسير مدلول رموز PIC16F84A‏ : 
РІС -‏ : التحكم في الأجهزة المحيطة. 
- 16 : عائلة المدى المتوسط. 
- ۴ :ذاكرة من نوع „УӘ‏ 
- 84 :نوع البيك الخاص. 
- 4 : التواتر الأعظمى .20MHz‏ 
محتوی السجل TRISB‏ : 
ЕВ; | ЕВ, | КВ, | КВ, |‏ 
ú j | #8‏ 2 
كتابة التعليقات و التعليمات لبرنامج التهيئة : 
الانتقال إلى البنك 1 ; BSF STATUS,RPO‏ 


ЕВ, 
0 


КВ: 
1 


КВ; 


ТКІЅВ 
1 


اشحن محتوی سجل العمل W‏ بالقيمة ТЕ‏ في السداسي عشر : 7 MOVLW‏ 


اشحن محتوى السجل W‏ في السجل 17184 : 11154 MOVWF‏ 
gail‏ محتوى سجل العمل ЕЗ‏ في السداسي MOVLW 0*3 , же‏ 


MOVWF TRISB ; 17188 d= في‎ W اشحن محتوى السجل‎ 


الرجوع إلى البنك 0 ; ВСЕ STATUS,RPO‏ 


- الطابق -1- : طابق التحويل» العنصر التقني المسؤول هو المحول» وظيفته تخفیض توتر 
الدخول. 

- الطابق -2-: طابق التقويم» العنصر التقنی المسؤول هو جسر غریتسء وظیفته حذف النوية 
السالبة و تقويمها الى موجبة. 

- الطابق -3- : طابق الترشیحء العنصر التقنی المسؤول هو المكثفة» وظيفته التقليل من 
التموجات الناتجة عن طابق التقویم. 

- الطابق -4- : طابق التثبيت» العنصر التقني المسؤول هو المنظمء وظيفته تثبيت التوتر و جعله 
مستمر تماما. 

- التجرية (01) : هي التجربة في الفراغ و الهدف منها هو حساب الضياع في الحديد Pre‏ 

- التجرية )02( : هي التجریة في قصر الدارة و الهدف منها هو حساب الضياع في النحاس 


-Pı (بمفعول جول)‎ 
: استنتاج مجموع الضیاعات‎ 
У Pertes = Pre + Ру = 5 + 5 > У Pertes = 10 W 
: التوتر‎ à حساب الهبوط‎ 
AU, = ولا - وولا‎ = 26 - 24 = AU, = 2 V 
: حساب نسبة التحويل في الفراغ‎ 
- A 0.118 
= = = = 1 
mo U, 220 ш. 


0.0625 


6× 
05 


4х 
0.125 


0.25 


0.50 


0.50 


0.75 


0.50 


0.50 


0.50 


0.25 


رقم ۱ I‏ العلامة 
الاجابة عناص بت مجزأة المجموع 
ج28 حساب التیار في الثانوي : 
S= 2.1 1 > кым 1 5A‏ تج 
= = 5—4 کے = = К‏ = 
2 24 ,0 2 2.12 
حساب المقاومة المرجعة الى الثانوي : + 
Pic_ 5 -‏ _ 
Rs = р = 52 > К; = 0.20‏ | 0.50 
۱ 200 
حساب المعاوقة المرجعة الى الثانوى : 1.75 
А е‏ 
соѕ ф.1‏ .ئا( — AU,‏ 
ممست Х;.5ѕіпф,)1, > ХХ; = си айы‏ + رھ AU, = (В;.соѕ‏ 
sin p; . 1‏ 
0.75 
X 2— 0,2.0,8.5 X бай‏ 
= = سس سس = 
к=‏ 0,6.5 9 £ 
حساب الممانعة المرجعة الى الثانوي : 
X2 = /(0,2)2 + (0,4)? 5 Zs 0,36 Q‏ + ٹا = Z‏ | 0.25 
ج29 | حساب المردود : 
n= ۲‏ 
Р, = 96 W‏ > 9 - يم P, = U,.I.cos‏ | 0.25 | 0.75 
P, = Р» + Pio + ۲٢٢ = 96 + 5 + 5 = ۲ = 106 w‏ 0.25 
„ЖАШ 0,905 = 90,5%‏ 
= = = = — = 
٦٢ P, 106 айм, 020‏ 025 


عناصر الإجابة العلامة 
الموضوع الثاني المجزأة | المجموع 
X‏ 20 
ج1 : النشاط البياني التنازلي على وثيقة الإجابة 1 05 25 
چ2 : متمن الأشغولة )2( "الكيل و الملء" من وجهة نظر جزء التحكم ۰ئ 
+الشروط 
05 
النداء 3 
+الجواب 
0,5 
X‏ 18 
ج3 : جدول التنشيط و التخمیل و المخارج على وثيقة الإجابة 2 0125 اچ وہ 


0,75| 3 


ج5 : تفسير أوامر المرحلة 200 لمتمن الأمن 
(100) 77/667 : أمر إرغام صادر من متمن الأمن إلي متمن القيادة و التهيئة بتنشيط | 0,52 
المرحلة (100) و ККК pan‏ زرل i Ka‏ 
F / GPN(10,....60)‏ : أمر إرغام صادر من متمن الأمن إلي متمن الانتاج العادي 


بتنشيط المراحل (60.....,10) و تخميل باقي المراحل و يبقى ساري المفعول حتى زوال 
الخلل. 
ج6 : المعقب الكهربائي للأشغولة )4( مع دارة الاستطاعة و التحكم للرافعة D‏ على дд,‏ | التنشيط: 1 
а‏ التخمیل :1 3 
у‏ التغذيه: 0,5 
X200 : 0,5‏ 


ج7 : وقع الاختيار على ملتقط سيعي Ср:‏ في الكشف عن البخاخات : لان البخاخات من 
العوازل (غير معدنية) 0,5 


العنصر رقم 1 : خلية كهروضوئية الدور : الکشف عن مرور القنینات 
العنصر رقم 2 : مضخم عمل الدور : يعمل كمقارن تماثلي 


العنصر رقم 3 : الدارة المندمجة 50/741585 , الدور : يعمل كمقارن منطقي 4bits‏ 
العنصر رقم 4 : الدارة المندمجة 58/741547, الدور : مفك ترميز BCD‏ الي 7 قطع 
العنصر رقم 5 : مرقن 7 قطع الدور : إظهار عدد القنينات 


ج9 : التوفيقة المنطقية المناسبة التي يجب تطبيقها على المداخل d,c,b,a‏ : 1000 

ج10 : حساب قيمة التوتر ‏ من أجل Ri = К,‏ : 

تطبيق قانون قاسم التوتر : ү-=—®_к;ү-=15=2,5/‏ 
К+; 2‏ 

التسمية : توتر مرجعي 


ج11 : اسم العنصر T‏ : دارلنطون , دورہ : مضخم استطاعة 


ج12 : دور كل من الطوابق ( 1, 2, 3) و ما هو دور و اسم الصمام D‏ في الطابق 3 
الطابق 1 : توليد اشارة الساعة 
الطابق 2 : مؤجلة بعداد عشري 
الطابق 3 : مضخم استطاعة ۱ 
دور الصمام D‏ ( عجلة حرة ): حماية T daidi‏ من تدفق وشيعة المرحل. 
ج13 : التركيب المناسب للطابق 1 للحصول على تواتر 1-1۳4 : الشكل 1 
( الشكل 2 مؤجلة بالدارة NE555‏ ) 


T = 2.R.C.Ln(2) = 2 .7,4 .103.100 . 1076. 0,7 = 1,036 = 7 


ج14 : دارة المؤجلة بعداد مع تحديد نوع البوابة المنطقية على وثيقة الإجابة 2 


تركيب دارة تغذية المنفذات المتصدرة 

ج15 : اسم الطابقين 1 و 2: 

الطابق 2 : مقوم ثنائي النوبة مراقب بجسر غريتس مختلط 

ج16 : أحسب زاوية القدح للحصول على توتر متوسط Vmoy=24v‏ 


T.V, V- 
cosa = — = 1 , Vmoy = = (1 + cos a) 
V2max ш 
cosa = 4.24 _ 
2.48 
a = 83,68° 


. Vmoy=0 , Vmoy=Vmoymax : ج17 : زاوية القدح الموافقة ل‎ 
Vmoy=Vmoymax wannunuuwuwanana a=0 


Vmoy=0 ЖОРУГУ مرو لات‎ а = П 


10X 
0,25 


1+0,5 


0,5 2 


04 


0,5 + 
0,75 


0,5 4 


0,5 X 2 


0,25 X2 


2,5 


0,5 


1,5 


1,25 


0,5 


دارة التنبيه الضوئي لوجود خلل 
ج18 : تحديد المداخل و المخارج ‏ المداخل: 882 , 181 


المخارج: 8/.2 
ج19 : كتابة التعليمات و التعليقات الخاصة بالبرنامج وثيقة الإجابة 3. 


دارة التحكم في المحرك خطوة-خطوة 
ج20 : رسم الدارة المنطقية للتحكم في تشغيل المحرك خطوة-خطوة على وثيقة الإجابة 2. 


ج21 : اسم الترکیب ۴ : دارة ضد الإرتداد , دوره : نزع الإرتدادات الناتجة عن الملمس 1 


:Р Pjs ج22 : حساب الضیاعات بمفعول جول‎ 
3 2 3 2 
Р}; => R.M) = 5 .1,5.(4, 7) = 49, 70 W 
Р. = 9.Р. = g. (Р, — (Р. + Pys)) = 0,06 .(2500 — (49,70 + 102,5)) 
Р = 140,87 W 
P, = P, — (Pis + Pa + Ps + Br.) = 2500 — (205 + 49,70 + 140,87) 
Р, = 2104,43 W 


Р, 2104,43 


_ = = 0,84 = 09 
P, 00 „=. 


1 = 


ج24 : رسم لوحة المرابط مبينا نوع الإقران 


نوع الإقران : نجمي 


ج25 : رسم دارة الاستطاعة على وثيقة الاجابة 3 

دور عناصر الخط للمحرك 

المقطاع + منصهرات : قطع و عزل الدارة + الحماية ضد الدارة القصيرة 
الملامس الكهرومغناطيسي : التحكم في تشغيل المحرك ( أو تغذية المحرك ) 
المرحل الحراري: الحماية ضد الحمولة المفرطة 


0,5 2 


11X 


0,25 


الارغام : 0,75 
الساعة: 0,5 
المداخل : 0,5 
المخارج : 0,25 


0,5 2 


0,75 2 


1+0,75 


0,5+ 


0,25 


0,5 3 


0,5 3 


2/5 


1,5 


1,75 


0,75 


ج 1: النشاط البياني التنازلي : 


ج6 : المعقب الكهربائي 


نظام التقديم و العد 


وثيقة الإجابة 1 


وثيقة الإجابة 2 
ج 3 : جدول التنشيط و التخميل : 


المرحلة التنشيط التخميل الأفعال 
X41- X45 Хав. Ха + X200 X40‏ / 

ас? Х + X200 Хао. Хд. X104 X41 
ар“ Хаз + X200 X41۰91 X42 

/ Хао + X200 Хад. X45- 90 Х46 
/ X101 + X105 X104: Auto + Ху05. С/С + X200 | X100 
إذن بالتشغیل الآلي‎ X100 + X200 X103: 1 X104 


ج15: دارة المؤجلة بعداد 


الإذن ببداية التأجيل 
X22‏ 


RO(1) 50)2( R9(1) R9(2) 


وثيقة الإجابة 3 


ج19: التعليمات و التعليقات الخاصة ببرنامج التنبيه الضوئي لوجود خلل 


ы‏ تاح اتعحییہ ۱ص تضوتی شی لو حة = تتحکم ٹوجود حتل ۽ 
LED, ¿= s= арш!‏ يضمي эше‏ تدكل اٹم رحلات الحر 0 АЫ‏ او baa‏ عتی AU H!‏ ويتطقين EA JJH! әла‏ ; 


кин =н эю ию шн ا‎ ым ын ан шн шк шк ию ا‎ ым ын шы шм ым шн шы шк шм шю ымын ын ши шю шм эм шк шк шм шм دی دی دی‎ s шн ши шы шы ss ss ым دی دی یں‎ x шы su шы шы s мм ым یی ید‎ шю ым эн шы шы шю шм им ым ым ہی یہ‎ 


LIST р=16#8 4а; Déêfinition de processeur 
#irrclu dle <p16f84a.inc= Définitions de constantes 
— CONFIG _CP_OFF & _PINRTE_OM & _WDT_OFF & мг OS 


FDEMARRAGE SUR RESET 
“е ت ت ت‎ a = = = = ت ج ج ت ج ج = ت ت ےت‎ ә ت ت د ت بے ہے ےل بے بے ہے یی سے ہے سے بے نے جت سے لے سی ج ج ت ج ا د لے د ت ے ت ت ت ہے لی ج ےی یں د ںے جت تج ج ج ج ت ت‎ ЕЕЕ ج‎ 
оге انا‎ ۸۷۷0 £ Adresse de d ëpartr apr ês reset 
= Арый Dn Ris Dis ic Sois this iis Ns ل‎ Dishes Eis fis ببسيس‎ Ks in Hic NNO Ds б. дй. اا ا ظھہال دہش مج ا ا سس جس‎ 


ا Configuration des ports (initialisation‏ ع 


= 
ا ын ы мы ый шы шн‏ کا کا کا шы ыы ын‏ کا ын иы ннн ын‏ کا کا کا шы ыы ын‏ کا کا کک کا کا ыы‏ کا کا کا کا کا ыы йн шы‏ کا کا ннн‏ کک کا کک ны н‏ کک کا کا иш ый ш‏ کا کا کک کا ый‏ کک کا کا کا کا کک کد کا کا کے 
+ 


bsf STATUS. RPO = اتى اٹیتک واحد‎ шг! 
сї TFRISA , 2 Ë ое] БАР Аа ы 
۲۳۰۳۳۷۶۱۳ 0۷06 е ج‎ Aniu му شحن السجل‎ 
رو رع ينا‎ TRISB š = كمد‎ ЕВ2 s R81 5 ы 

لاتتقا اتی 310« صقن 8 11:5..0:0 انر ۲ک [я =з‏ 
مسح اتمتقض Сїгї PORTA š PORTA‏ 


s s‏ و ын ын ыз иш ин ын из н н иы ыш ый ый ын ын ин‏ وود ود из из ан ин ин ыш ыш ин ын ын из из‏ ود ин из из иы‏ و ود чы „шин н н „ы ыш „ы‏ ود و و ан‏ ود аш „ы‏ ود нн н‏ كد чы чы „ш‏ و чы н н‏ ود н‏ د كد كد كد ан‏ كد нн‏ كد كد د 
ғ‏ 


Programme principal 


ин =н ию oe шн шк шм ан ан ым ым ын دی دی ےی‎ ым шм шм ык ын шы шм ںی‎ шк шы шк шю ию ымын ын ши шы шм ید‎ шм ہد ںی دی‎ ши шы шы мы мм ык шм ہی دج‎ шы шы ہد‎ шы шы s ым ым шы эм ы шы шю یی‎ x шы шы ым ыы ым ым эы шн لے‎ 
ғ 


Labl btřss POFTB , 2 z daig يساوي‎ CAS واتققر اتا‎ 862 Ass 
goto Labill £ Labl  رظسئا الى‎ лаз 
bsf PORTA, 2 Е lH! قى‎ RAZ وضع‎ 

Lab? hcrfsxs PORTE, 1 š ادا کان يساوي الواحد‎ jala R61 дыша! 
goto Lab? = Lab? J التي‎ ла 
bef PORTA „2 а عي الصقر‎ RAD وضع‎ 
goto Labi 2 Labl JE! اتی‎ льш 
END 


Ñs Ñs Ó xf Ñ x Ü s чече чы 4‏ ج جج ا Üs‏ جت xf чы чы‏ جت чыч m Ñs Ü Ó IÓ sm Ü xs Ü Üs Üs‏ جت جج جوت جو ق 
т‏ 


ج25: دارة الاستطاعة للمحرك Мә‏ 


المرحل الحراري ٩12.‏ 


